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1.5 Klasifikacij brodskih pasivnih i aktivnih upravljekih uredaja
AKTIVNI UPRAVLJACKI UREDAJ

HIDRODINAMICKE SILE GENERIRAJU PRISILNIM GIBANJEM
UZGONSKIH PLOHA KROZ VODU POMOCU MOTORA

VEI:ICINA HIDRODINAMICKE SILE KONTROLIRA SE PROMJENOM
REZIMA RADA MOTORA

POVECAVANJEM BRZINE BRODA EFIKASNOST IM SE SMANJUJE

« GLAVNI PROPELER

¢ POPRECNI PROPULZOR

« OKRETNI (AZIMUTSKI) PROPULZOR
¢ AKTIVNA KORMILA

« VODOMLAZNI PROPULZOR

PASIVNI UPRAVLJACKI UREDAJI

HIDRODINAMICKE SILE GENERIRAJU ZBOG RELATIVNOG
GIBANJA UZGONSKIH PLOHA URONJENIH U VODU

VELICINA HIDRODINAMICKE SILE KONTROLIRA SE PROMJENOM
NAPADNOG KUTA UZGONSKE PLOHE

POVECANJEM BRZINE BRODA EFIKASNOST IM SE POVECAVA

« SPOKRETNIM UZGONSKIM PLOHAMA
« KORMILA
 PERAJCE (ZA STABILIZACIJU VALJANJA)

« SNEPOKRETNIM UZGONSKIM PLOHAMA
.« SKEG
 KOBILICA
« KRMENE PERAJE
« SKROK
« KLIN (FLAPS)
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