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2.2 Kinematika strujanja u sustavu trup-vijak-kormilo
U ovom poglavlju gibanje broda smatrag e ravninskim gibanjem krutoga tijela u horizontalnoj
ravnini.

Ravninsko gibanije tijela potpuno je opisano pémwi proizvoljno odabrane, ndasobno neovisne,
kinemattke velicine.

Odredivanje brzine pritjecanja vode propeleru
Brzina pritjecanja vode propeleru bez utjecaja trupa

Brzina u x smjeru: H=u
Brzina u y smjeru: M=V X, T

pt

B, =arctg
Kut pritjecanja vode vijku: U pe

gdieje
u - brzinabroda u x smjeru brodskog koordinathog sustava

Vv - brzina broda u y smjeru brodskog koordinatnog sustava
Xop ~ udaljenost osi propelera od glavnog rebra

r - kutna brzina zaof ijanja

Brzina pritjecanjavode propeleru sa utjecajem trupa

Brzina u x smjeru: = th(l-wp)
Brzina u y smjeru: Y = VorYp

gdje je:
Unt - brzina u x smjeru bez utjecaja trupa
W, - koeficijent sustrujanja korigiran za pravi smjer broda zano{enje, zao{ijanje)

Wp = WPoo @prﬂit
Wpqo - €fektivni koeficijent sustrujanja Zg,=0 i =0

Zyp = -4.0 koeficijent dobiven exsperimentalno, preuzet iz literature.,
B 5 - kut pritjecanja vode vijku

Vg - brzina u'y smjeru bez utjecaja trupa

J » - koeficjent interakcije trupa i propelera = 0.81li 0.9

Brzina pritjecanja vode kormilu

Brzina pritjecanja vode kormilu bez utjecaja vijka i trupa

Brzina u x smjeru: g, = u
Brzinauy smjeru: M, =v + x o r
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-V
= arctg—2
Kut pritjecanja vode kormilu: Fr J Up

gdieje:

u - brzinabroda u x smjeru brodskog koordinathog sustava
Vv - brzinabroda u y smjeru brodskog koordinatnog sustava
XoR - Udaljenost te'i{ ta kormila od glavnog rebra

r - kutna brzina zaof ijanja

Brzina pritjecanja vode kormilu bez utjecaja vijka s utjecajem trupa

Brzina u x smjeru: g, = U (1-wg)

Brzina u'y smjeru: M, = VeV

gdje je:

Ug; - brzina u x smjeru bez utjecaja trupa

We =W g, (& B

WRqo - koeficijent sustrujanja iz slobodne vo'nje kormila
z,,r = -4.0 koeficijent dobiven exsperimentalno, preuzet iz literdtdirano 1980
[ - kut pritjecanja vode kormilu

Vg - brzina u'y smjeru bez utjecaja trupa

J » - koeficjent interakcije trupa i kormila = 0.8 ili 0.4
Brzina pritjecanja vode kormilu uz utjecaj propelera i trupa

Brzina u X smjerwig,, =Ug, + ¢,Ug,
Brzinauy smjerw o, =V, +¢,V 4
gdje je:

Ugy Upy Vg,V 5, KOMponente brzine

P, = 5;39(\/1"' K Cr _1)

kgp= 1 ili 0.5 za vijak u sapnici
egp - koeficijent koji odrdujemo iz tablice literatura (Schiff & H 1989)

ovisan o udaljenosti osovine kormila od ravnine propelera i dijametra propelera
¢, =éqlg,

gdje jeep =0 (uobtajena vrijednost)
tada dobivamo izraz zgyv stvarnu brzinu pritjecanja vode kormilu kao

— 2 2
VR‘ - UR)CH + VRPH

I kut pritjecanja s obzirom na x os broda.
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4
Br = arctg—"*
URPH

koeficijent opteréenja vijka porivom
2T

PALU 5y -

koeficijent koji ovisi o udaljenosti osi kormila od diska vijka x

X X X
£, =079+ o.45§— - o.25§— 0.3@— - o.25§; za 025< <1
D D D

X X X
£, =05+204> - 352%@2; za 0<>— <025
D D D

TH —
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