
2.2  Kinematika strujanja u sustavu trup-vijak-kormilo 

U ovom poglavlju gibanje broda smatrati üe se ravninskim gibanjem krutoga tijela u horizontalnoj 
ravnini. 
 
Ravninsko gibanje tijela potpuno je opisano pomoüu tri proizvoljno odabrane, meusobno neovisne, 
kinematiþke veliþine. 
 
Odre ivanje brzine pritjecanja vode propeleru  
 
Brzina pritjecanja vode propeleru bez utjecaja trupa 
 
Brzina u x smjeru: upt = u 

Brzina u y smjeru: vpt = v + xop r 

Kut pritjecanja vode vijku:  

gdje je: 
u - brzina broda u x smjeru brodskog koordinatnog sustava 
v - brzina broda u y smjeru brodskog koordinatnog sustava 
xop - udaljenost osi propelera od glavnog rebra 

r - kutna brzina zao{ijanja 
 

Brzina pritjecanja vode propeleru sa utjecajem trupa 
 
Brzina u x smjeru: uph = upt(1-wp)

Brzina u y smjeru: vph = vptγP

gdje je: 
upt - brzina u x smjeru bez utjecaja trupa 

wp - koeficijent sustrujanja korigiran za pravi smjer broda zano{enje, zao{ijanje) 

 

wP00 - efektivni koeficijent sustrujanja za δR=0 i β=0 

zwp = -4.0 koeficijent dobiven exsperimentalno, preuzet iz literature., 

- kut pritjecanja vode vijku 

vPt - brzina u y smjeru bez utjecaja trupa 

- koeficjent interakcije trupa i propelera = 0.8 ili 0.9 

Brzina pritjecanja vode kormilu 
 
Brzina pritjecanja vode kormilu bez utjecaja vijka i trupa 
 
Brzina u x smjeru: uRt = u 

Brzina u y smjeru: vRt = v + xoR r
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Kut pritjecanja vode kormilu:

 

gdje je: 
u - brzina broda u x smjeru brodskog koordinatnog sustava 
v - brzina broda u y smjeru brodskog koordinatnog sustava 
xOR - udaljenost te‘i{ta kormila od glavnog rebra 

r - kutna brzina zao{ijanja 
 

Brzina pritjecanja vode kormilu bez utjecaja vijka s utjecajem trupa 
 
Brzina u x smjeru: uRH = uRt(1-wR)

Brzina u y smjeru: vRH = vRtγR
gdje je: 
uRt - brzina u x smjeru bez utjecaja trupa 

 

wR00 - koeficijent sustrujanja iz slobodne vo`nje kormila 

zwR = -4.0 koeficijent dobiven exsperimentalno, preuzet iz literature [Hirano 1980]
- kut pritjecanja vode kormilu 

vRt - brzina u y smjeru bez utjecaja trupa 

- koeficjent interakcije trupa i kormila = 0.8 ili 0.4 

Brzina pritjecanja vode kormilu uz utjecaj propelera i trupa 
 
Brzina u x smjeru  

Brzina u y smjeru  

gdje je: 

 

kRP= 1 ili 0.5 za vijak u sapnici 

εRP - koeficijent koji odreujemo iz tablice literatura (Schiff & H 1989) 

ovisan o udaljenosti osovine kormila od ravnine propelera i dijametra propelera 
 

gdje je εPI =0 (uobiþajena vrijednost) 

tada dobivamo izraz za vR - stvarnu brzinu pritjecanja vode kormilu kao  

 

i kut pritjecanja s obzirom na x os broda. 
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koeficijent optereüenja vijka porivom  

;

koeficijent koji ovisi o udaljenosti osi kormila od diska vijka x 
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