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45 Hidrodinamtke sile na brod u manevru

Sve metode numeiie prognoze svojstava upravljivosti broda pretpostavljaju da su hidrodkemrigajke broda
poznate ulazne velne. Hidrodinamike sile koje djeluju u sustavu trup-vijak-kormilo, na zalost, jo$ uvijek nije f@gu
modelirati i r&unati samo primjenom post@jé teorijskih znanja brodske hidrodinamike. Rezultati prona po
danasnjintisto teorijskim modelima nisu upotrebljivi za prakti primjenu.

Pouzdani podaci o hidrodina&kim svojstvima nekog broda dobivaju se jedino ispitivanem modela tog broda u
hidrodinamékim laboratorijima (bazenima). Modelska ispitivanja imaju zadatak odrediti ovisnost ukupne
hidrodinaméke sile na brod o parametrima gibanja sustava trup-vijak-kormilo:

Xy = Xy (v, r,uvr,é,n,..)
Yy =Yg (U, F,u,v,r,9,n,...)
Ny = Ng(ov,ruv,r,o.n,..) (4.28)

Provedba eksperimenta s ovako puno uplivnih parametara je¢pmakgizvediva. Zbog toga se sustav (4.28) mora
prilagoditi mogu¢nostima opreme hidrodinakih laboratorija i izabranoj tehnici modelskih ispitivanja.
Ako se za odrdivanje hidrodinamikih sila izabere kombinacija

»  pokusaslobodnih voznji i

»  pokusasavodenim modelom
Sto je standardni postupak Brodarskog instituta u Zagrebu, hidrodkeasile se dalje r&knjuju na komponente, ka
slijedi:

X(u,v,f,u,v,r,é,n) = Xy (4, F) + Xys(uv,r) + Xp(u,v,r,n,é) + Xg(u,v,r,n,c)+ X p(Xp)
Y(U,v,f,u,v,r,0,n) =Yy, (G,v,1) + Yys(uv,r) + Yo (u,v,r,n,0) + Yg(u,v,r,n,0) + Yyr(Yg)
N(u,v,7,u,v,r,0,n) = Ny, (G,V,F) + Nys(u,v,r) + Np(u,v,r,n,0) + Ng(u,v,r,n,0) + N g (Yr)  (4.29)

IndeksH ozna:ava hidrodinaniike koje se na brod prenose preko njegova trupa, a sastoji se od:
e HI hidrodinaméke inercijalne sile na goli trup broda u ubrzanom kruzeniju,

e« HS kvazistacionarne hidrodinatfie sile na goli trup broda u stacionarnom kruzenju,
« HP propelerom inducirane sile na trup broda u stacionarnowekjwi i
« HR kormilom inducirane sile na trup broda u stacionarnom kruzenju.

IndeksomP oznaene su hidrodinartke sile koje se na brod prenose preko osovine propelera, a
indeksomR hidrodinaméke sile koje se pojavljuju na listu kormila i na brod prenose preko osovine kormila.
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